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EL MBOT ASISTENTE 

 

RESUMEN 

En este proyecto, el objetivo es servir a las personas que han perdido de forma permanente o temporal su 

capacidad de hablar por accidente, parálisis, etc. 

En la segunda versión de la actividad, conectaremos dos mBots a través del sensor IR que están integrados 

en la placa mCore y se enviará un mensaje de uno de los mBots al otro. 

Otra actividad que realizaremos será a través del módulo Wi-Fi para mBots, que puede enviar mensajes 

dentro de la misma red Wi-Fi. 

 

OBJETIVOS DIDÁCTICOS 

Los estudiantes adquieren sensibilidad hacia las personas mayores y discapacitadas. 
 
Control remoto por infrarrojos: conexión de mBot y panel LCD establecida. 
 
Los estudiantes conocerán diferentes tipos de conexiones, como la conectividad a través de infrarrojos y Wi-
Fi. 
 
 

Materia STEM:          Ciencia☐                 Tecnología ☒                 Ingeniería☐              Matemáticas☐ 

 

Nivel educativo:                  12-14 años☐                 14-16 años☒ 

 

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA 

Las personas no pueden expresar sus necesidades debido a que han perdido de forma permanente o 

temporal su capacidad para hablar. 

Los estudiantes siempre están conectados a través de Internet en sus teléfonos inteligentes, pero no saben 

cómo se produce esta conectividad. 
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LISTADO DE MATERIALES 

 (x2) mBots => Ref. 90054 

 

 

 (x2) Me Matriz LED 8 × 16 y/o la Pantalla TFT LCD: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Me Sensor WIFI: 

 

 
 

 Tablet. 
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DESCRIPCIÓN DE LA ACTIVIDAD 

Primera versión 

Paso 1: Código 
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Paso 2: PC – Panel LCD – mBot – Conectada con Tablet 
 
 

 

 

Paso 3: Preparación del entorno de atención al paciente. 
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Paso 4: El paciente informa a las enfermeras con el mBot y el panel LCD. 
 
Paso 5: Atender las necesidades del paciente 
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Segunda versión 

Para esta actividad, se han desarrollado dos partes, una que consistirá en la comunicación entre dos mBots 
a través del sensor de infrarrojos y otra a través del módulo Wi-Fi. 

Podemos incorporar al mBot la matriz LED o la pantalla TFT LCD para ver los mensajes y cuándo se envían 
y reciben estos mensajes. 
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1.  Conectando mBots a través del sensor IR: 

La placa mCore incorpora dos sensores IR (infrarrojos), uno que envía (Transmisión IR) y otro que recibe 
(Receptor IR), como podemos ver en la imagen. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Para seleccionar el mensaje que queremos enviar, hemos creado una lista con los mensajes asignados a los 
números del 0 al 9: 
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Como puede ver, los mensajes son del mundo informático, por lo que utilizaremos mBot para enviar y 
recibir posibles fallos informáticos. 

Para elegir el mensaje utilizaremos el control remoto mBot: 
 

 

 

 

 

 

 

A continuación, mostraremos el código para ver cómo se envían los mensajes: 
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Como puede ver, el código principal siempre estará listo para enviar la señal, y cuando presione un número 
en el control remoto, se activará la función correspondiente, que será responsable de enviar el mensaje. 

 

Para recibir el mensaje, necesitamos activarlo en el software mBlock, en Extensiones, en la sección 
Comunicación: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ahora podemos recibir los mensajes. 

 

El número del mensaje recibido se mostrará en la matriz de LED y el texto del mensaje se mostrará en la 
pantalla LCD TFT. 

 

También se emitirá un sonido y las luces de mBot cambiarán, de modo que la notificación sea lo más 
perceptiva posible. 

 

El receptor mBot siempre estará escuchando, y en el momento en que reciba un mensaje, se activará la 

función del mensaje en cuestión. 

 

 

 

 

 



 

 
 

12 

 

 



 

 
 

13 

Se muestran algunos de los mensajes que recibe mBot: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

En el archivo de la actividad que puedes descargar, verás el código completo. 

A continuación, se muestran algunas capturas de pantalla de la actividad. 
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2. Conectando mBots a través del Sensor WiFi: 

 

El código del programa sería el mismo que el anterior, pero ahora usamos el módulo Wi-Fi de Makeblock, 

que nos permite conectar varios robots dentro de la misma red Wi-Fi. 

 

También necesitamos instalar la biblioteca en nuestro software mBlock para poder usar este sensor: 
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El código para recibir los mensajes sería muy similar al anterior, pero ahora usamos la sentencia del módulo 

Wi-Fi: 

 

 
 

Cuando se reciba el mensaje, se activará la función correspondiente: 

 

El mensaje se mostrará en la pantalla LCD TFT y el código de mensaje en la Matriz de Led. 
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A continuación se muestran imágenes de la actividad: 

 

mBot envía la señal 

 

mBot recibe la señal 
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DIAGRAMA DE FLUJO 

Primera versión 
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Segunda versión 
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